
村田製作所製ＥＮＣ－０３Ｒ使用　超小型１４ｘ１３ｍｍ

圧電振動ジャイロモジュール

ロボットの姿勢制御、カメラ
の手ぶれ検出等に使用さ
れている村田製作所製圧
電振動ジャイロ（ジャイロス

圧電振動ジャイロ（ＥＮＣ－０３Ｒ）

電源電圧：２．７～５．２５ＶＤＣ

検出範囲：±３００ｄｅｇ／ｓｅｃ

静止時：１．３５ＶＤＣ

感度：０．６７ｍＶ／ｄｅｇ／ｓｅｃ

リニアリティ：±５％ＦＳ

応答性：５０Ｈｚ

使用温度範囲：－５℃～７５℃
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ター）を実装し取扱いの容易なモジュール
化。圧電振動ジャイロ２つ（２軸分）と、
パスコン、さらにオペアンプを使用したフィ
ルタ回路を１４ｘ１３ｍｍ角の超小型基板に
高密度実装しました。
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ピン配置 寸法図

従来品と比較して約１／４の小型化！
ロボット等への組み込みに最適です。

従来品

本基板

① ＯＵＴ１ ジャイロ（Ｇ１）の信号出力

② ＯＵＴ２ ジャイロ（Ｇ２）の信号出力

③ Ｎ／Ｃ 無接続またはＶＣＣに接続

④ ＧＮＤ
グラウンド（－）
内部で全て結線されていますので、
いずれか１本接続すれば動作しますが、
なるべく全てのＧＮＤ端子が同電位に
なるよう配線してください。

⑤ ＧＮＤ

⑥ ＧＮＤ

⑦ ＧＮＤ

⑧ ＶＣＣ 電源（＋）２．７～５．２５Ｖ
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